
  

 

 

ชื่อผลงาน โครงงานสิ่งประดิษฐ์พัฒนาตู้ควบคุมมอเตอร์ (Develop Motor Control Cabinet)  
แผนกวิชา  ช่างไฟฟ้าก าลัง                                   ปีการศึกษา 2564 
ชือ่ที่อยู่  สถานศึกษา  :  วิทยาลัยเทคนิคเชียงใหม่ เลขท่ี 9 ถ.เวียงแก้ว ต.ศรีภูมิ อ.เมือง จ.เชียงใหม่ 50200 
 
 
 

 
 
 

ชื่อผู้ประดิษฐ ์ : 
ระดับชั้น ปวส2. 

1. นาย พฤกษา 3. นาย บญัญพนต์ เงินถา 
2. นาย ปอ็ก มุหลิ่ง 4.  

อาจารย์ท่ีปรึกษา ชื่อ – สกุล แผนกวิชา 
1. ประสงค์ วงศ์แก้ว                                      ไฟฟ้าก าลัง 
2.   
3.   
4.   
บทคัดย่อ  :        การด าเนินโครงการสิ่งประดิษฐ์เรื่อง พัฒนาตู้ควบคุมมอเตอร์ มีวัถุประสงค์ เพื่อสร้างตู้ควบคุมมอเตอร์ ทอสอบการท างานของตู้ควบคุมมอเตอร์

และสอบถามความพึงพอใจของผู้ใช้งานที่มีต่อตู้ควบคุมมอเตอร์ 
       ผลการสร้างตู้ควบคุมมอเตอร์ ประกอบด้วยการน า ตู้คอนโทรล มาใช้ในการติดตั้งอุปกรณ์ มีขนาดสูง 70 ซม. กว้าง 60 ซม. ลึก 25 ซม. อุปกรณ์ที่
ใช้ในการติดตั้งพัฒนาตู้ควบคุมมอเตอร์ คือ แมกเนติกคอนแทคเตอร์ จ านวน 3 ตัว โอเวอร์โหลดรีเลย์ จ านวน 1 ตัว เบรกเกอร์ จ านวน 2 ตัว สวิตช์
ปุ่มกด จ านวน 3 ตัว ซีเล็คเตอร์สวิตช์ จ านวน 1 ตัว หลอดไฟ จ านวน 4 หลอด ซีเลคเตอร์โวลต์ จ านวน 1 ตัว ซีเลคเตอร์แอมป์ จ านวน 1 ตัว เคอร์เร้นท
รานฟอร์เมอร์ จ านวน 2 ตัว โวลต์มิเตอร์ จ านวน 1 ตัว แอมป์มิเตอร์ จ านวน 1 ตัว ออกแบบการท างานตามความเหมาะสมหรือตามความต้องการของ
ผู้ใช้งาน การท างานของพัฒนาตู้ควบคุมมอเตอร์เตรียมสายไฟพร้อมแจ็คเสียบคู่และท าการเตรียมมอเตอร์ 1 เฟส และ 3 เฟสต่อวงจรควบคุมมอเตอร์ 1 
เฟส และ 3 เฟส ตามที่ผู้ใช้ต้องการดังนั้นจึงตรวจสอบความถูกต้องของวงจรควบคุมมอเตอร์ 1 เฟส และ 3 เฟส 
       ผลการทดสอบการท างาน ของตู้ควบคุมมอเตอร์เตรียมสายไฟพร้อมแจ็คเสียบคู่และมอเตอร์ 1 เฟส และ 3เฟส จากนั้นต่อวงจรควบคุมมอเตอร? 1 
เฟส และ 3เฟส และท าการทดลองวงจรจ านวน 10 วงจร จากนั้นหาค่าเฉลี่ยและส่วนเบี่ยงเบนมาตรฐานบันทึกผล วงจรเริ่มต้นมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 
1 เฟส ด้วยแมกเนติกคอนเทคเตอร์และควบคุมด้วยสวิตช์ปุ่มกด ควบคุมการท างานได้ วงจรกลับทางหมุนมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 1 เฟส โดยใช้คอน
แทตเตอร์ร่วมกับสวิตช์ปุ่มกด ควบคุมการท างานได้ วงจร 3 เฟส การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส 2 สถานีควบคุมการท างานได้ วงจรเริ่ม
เดินและเบรกมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3เฟส โดยตรง ด้วยแมกเนติกคอนแทคเตอร์ ควบคุมการท างานได้ การกลับทางหมุนมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 
เฟส แบบใช้มือควบคุมการท างานได้ การกลับทางหมุนมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส แบบอัตโนมัติ ควบคุมการท างานได้ การต่อวงจรเร่ิมเดิน
มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส แบบ Autotransformer Stare ควบคุมการท างานได้ การต่อวงจรเร่ิมเดินมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส แบบ 
Manmual Stare Delta Starter ควบคุมการท างานได้ การต่อวงจรเรืมเดนมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส แบบ Automatic Starter ท าได้ การต่อ
วงจรควบคุมมอเตอร์ 2 ความเร็ว แบบเลือกความเร็ว ควบคุมการท างานได้ 
 

ประโยชน์และ
คุณลักษณะ  : 

1. การพัฒนาตู้ควบคุมมอเตอร์ สามารถรองรับการทดสอบต่อวงจรควบคุมมอเตอร์ที่ 
แปลกใหม่จากวงจรทั่วไป 
2. การพัฒนาตู้ควบคุมมอเตอร์ สามารถทดสอบต่อวงจรได้หลายครั้งโดยอุปกรณ์ไม่เกิด 
ความเสียหาย 
3. การพัฒนาตู้ควบคุมมอเตอร์ สามารถทดสอบต่อวงจรได้อย่างปลอดภัยเพราะมี 
อุปกรณ์ป้องกัน 
4. การพัฒนาตู้ควบคุมมอเตอร์ ใช้ส าหรับทดสอบต่อวงจรให้ถูกต้อง ก่อนการผลิต 
ตู้ควบคุมมอเตอร์ส าหรับจ าหน่าย 



 


